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ARAHAN KEPADA CALON:

Sila pastikan bahawa kertas peperiksaan ini mengandungi 5 muka surat bercetak dan ENAM(6)
soalan sebelum anda memulakan peperiksaan ini. ‘

Jawab LIMA(5) soalan dari ENAM(6) soalan.

Agihan markah bagi setiap soalan diberikan di sut sebelah kanan sebagai peratusan daripada
markah keseluruhan yang diperuntukkan bagi soalan berkenaan.

Jawab kesemua soalan dalam Bahasa Malaysia.
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Keupayaati untuk menyimpan data-data penting apabila bekalan kuasa terputus ataupun
sengaja dimatikan, adalah salah satu ciri asas dalam banyak alatan elektronik sekarang

ini. Sekiranya suatu alatan itu dikawal oleh mikropengawal 87C51, terangkan bagaimana

ciri ini dapat dilaksanakan. Berikan contoh gambarajah perkakasan dan aturcara.
(100%)
Huraikan dengan mendalam satu sistem pengumpulan data teragih ("distributed”) bagi
suatu logi pemprosesan kimia, yang terdiri dari satu pemproses tuan dan 10 pemproses
hamba. Butir-butir yang dikehendaki ialah :- '
i) Gambarajah bagi keseluruhan sistem.
if) Skematik litar yang lengkap bagi pemproses tuan dan hamba (Gunakan
mikropengawal 8051)
iii) Protokol perhubungan antara tuan dan hamba-hamba.
(100%)
i) Terangkan konsep DMA dan kegunaannya. (20%)
ii) Dengan bantuan gambarajah, huraikan suatu arkitektur pengawal DMA yang umum.

(40%)

iii) Tunjukkan bagaimana suatu pengawal DMA (umpamanya 8257) diantaramukakan ke
suaty mikropemproses (umpamanya 8085).

(40%)

Berikan suatu rekabentuk lengkap bagi pengawal motor pelangkah yang berasaskan
mikropengawal 87C51. (Nyatakan semua andaian).

(100%)
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i) Terangkan bagaimana motor AT dapat dikawal dengan mudah oleh mikropengawal.
(20%)

ii) Suatu sistem kawalan laju motor AT perlu dilaksanakan. Sistem tersebut terdiri darni
komponen-komponen berikut.

a) Motor AT 12V

b) Pemacu L293

¢) Input dari 'tachometer’ (iaitu suatu voltan yang berkadaran
dengan kelajuan motor)

d) Suis penetapan kelajuan

e) Mikropengawal 8051

Ben'kanv rekabentuk lengkap bagi pengawal kelajuan tersebut.
(80%)

i) Petaingatan bagi 8051 dibahagikan kepada dua ruang yang berasingan, iaitu
aturcara dan data. Bincangkan kelebihan dan keburukan kaedah ini.

(25%)

. ii) Terangkan bagaimana kadar baud dijanakan oleh 8051 bagi port sirinya.

(25%)
iii) Huraikan struktur port /O yang ada pada 8051 dan apakah implikasinya jika
ingatan luaran digunakan.
(25%)

iv) Terangkan kemudahan 'bit addressabie' yang ada pada mikropengawal 8051 dan
kelebihannya bagi aplikasi kawalan.

(25%)
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Table 10. 8051 Instruction Set Summary (Continued) Table 10. 8051 tion Set y (C q)
Oscitstor
Mnemonic Description Byte ORMator Mosmonic  Osscription  Byte Cporoiof Moemonic  Oescription  Byte oL/ . Byt e riod
DATA TRANSFER (Continuad) BOOLEAN VARIABLE MANIPULATION PROGRAM BRANCHING {Continusd) 4 (C
MOV @Ridrect  Movedwect 2 24 R C Clost Cany 1 12 MP  ®A+OPTA Jumpindwect = 1 2 CUNE Rn.edatarel  Compae 3 2
byteto ClR o Cloar dvect bit 2 2 relative (0 the immediate lo
indirect RAM SET® C Se1Cony ' 12 E OPTR regisier and
MOV @R sdas - Move 2 2 SETE  bit Set direct bit 2 12 3z e Jump i H 2% Jump i Not
immediste cL ¢ Complement 1 12 Accurmulator Equst
datato Cany is 2610 . CINE @Ri¢datarel Compare 3 24
indirect RAM cPL b Compiement a2 12 . INZ el Jump if 2 2] ) immediate '
MOV DPTR, #dataié Losd Data 3 24 irect bit Accumulator indirect and
Poinker with 2 ANL  Cbt  AND directbit 2 2 is Not Zero Jump # Not
16.bit constant 10 CARRY CINE Adeactesl  Compare 3 = Equal
MOVC A 8A+DPTR  Move Code t 24 ANL C./o%t  AND complement 2 4 direct byte 10 DINZ  Rngel 08-!.!: 2 24
byte retative 1o of direct bit Acc and Jump ragisiec and
OPTRI0 Act to Cany # Not Equat dump i Not
MOVC A®A+PC  MoveCods ! 2 OAL Coa  ORdrectbn 2 2 CINE Avoaisrel Compwse 3 u Zwro
byte relative 10 10 Cany immadiate 10 OUNZ dirsctiel Decremant 3 24
PC 10 Acc ORL  Cs/t  ORcomplement 2 24 Aot and Jump diroct byte
MOVX A@R Move 1 2 of girect bit L # Not Equa! 0 Junp i
Extamal 1o Carry Not Zero )
RAM (8-it MOV Cobil  MoveGrectbit 2 12 NOP. NoOperstion | 12
addn) 10 Acc 1o Carry Al mnemonics copyrighted ®lntet Corporation 1980
MOVX A @DPTR Move 1 24 MOV bitC Move Carry 10 2 24
Extomsl dwact bit oo
RAM (16-bt Jo el Jump ¥ Carry 2 24 :
200r) 10 Act s sol LSy
MOVX @RIA Move Acc 10 ' 24 INC rel Jump # Carry 2 2
Exiornal AAM not set
(8-t a0ar} 8 bitrel  Jump df dwect 3 24
MOVX @DPTRA Move Acc 10 1 24 il 30t
External RAM JNB bitrel Jumg if girect 3 24
(16-0a acgr} Bitss Not set
PUSH  direct Push drect 2 24 JBC bl ol direct 3 24
byts onto Sitissel &
siack clear bit
POP  duact Pop duect 2 24 PROGRAM BRANCHING
byte kom ACALL a00r11  Absolte 2 24
XCH ARn Exchange 1 1?2 Cait
register with LCALL  3dd6  Long 3 2
Accurmigior Sutwouting
XCH  Adwact Exchange 2 12 Catt
direct byte RET Retwn from t 24
with Subrouting
Accumulaws RET1 Return from 1 24
XCH A @RI Exchange 1 12 wiorupt
ingirac) RAM AIMP adaril  Absoluls 2 24
with Jump t
AcCuimaatos LIMP s 1B Long Jung k) 4
XCHD AR Exchange iow. ! 2 SIMP  set Short Jump 2 |
order Digst . (relutive adds) |
seact RAM An ¢ @intet C 19R0
with Acc
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